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HEX��OCTAL��BINARY��DEC��
0��00��0000��0��
1��01��0001��1��
2��02��0010��2��
3��03��0011��3��
4��04��0100��4��
5��05��0101��5��
6��06��0110��6��
7��07��0111��7��
8��10��1000��8��
9��11��1001��9��
A��12��1010��10��
B��13��1011��11��
C��14��1100��12��
D��15��1101��13��
E��16��1110��14��
F��17��1111��15��
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7"��+��� ��:��N	�$���%�	�+����'��!���+���"�I��!�3�� ����
��"�3����
'�6!��-���%�	����
��A

��	�7I�!�%�+����'�F"
���4�L��3����������	�%�
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7"��-�%����
��"�3����
'�6!��+3�����mm���� 3mm7"��%
5
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�
	�3��������� ��!��3����Z8�V
/!�3�3�����

�PIC 16x���e�2�����	�3��AVR � ��!��3��\���

�O
��3�������������%���DIP X���!�A� 82�\��QFPX��g[�	������\����+�����8�-��

	���(��
�"%���
.*	�k
I������;��������	�3���!�������6!��������%��%����%
,�����(��W���
.*

���������'3�"��J!��!�-7������5�� ��$���J!%��������%
�����
���8�4�3����!�� �������������	����-��

�;���������	�(��&���+�
^�	��.�������
�"��A�����	������$�I�����
�"��A�����	RAM ���ROM �

�����(�
A��I/O�����������%
,����%��%��-������;���������	�3�����?�������
�"��A�����	�7��"

�7"���!�����%�����;���������	RAM ���ROM �����(�
A���I/O�������+���6��1��M�A�3��

=�����	��<��l���	%
,�����
�"��A�����	�������;�-��

=!��%��;��������	�3����������^������

�m �W
	�(�
9��������(��"�a	�3�����%���+%��4����I�9�������H	���-��

�m �����/!�h	�������	���.��������NI��)���6���%�7"%��%���L�!�G���������/�."�- 

	m �����;���������	������%�.���� ��$���+%���'�#���	- 


m ��/�"����Programer%���)��'��A��������	���
���	���
�h	�����- 

�����;��������	AVR���	�=��H����"%��"�������
���

�m (ATiny) Tiny AVR��

�m(AT90s) Classic AVR��

	m(ATmega) mega AVR 

�6!��(��&�	�%
���	�n
��	��8�4��%�%
5
	�(����	�����O
���-Tiny AVR�����!�����������;�o����

����7�������.��(��
�"%���
.*	����!�A�%��1�Mega AVR �3���������������������	����

��%����(����	�� $���<��'��p�A�q�a;���Mega AVR �������%����(����	���E���<����Classic 

AVR ����'��	����$�O
���%�6!��6����!�5����-+�����b���"%��"�6���3������!�*�4�3�����;� 

Classic AVR ���
��8�4�3����.���!�5�����r�l��%�+3��	������+�����;
�� �J!%�+��'��%�3�� �$

��8�4�3���!����D.����%
���	�+%�&�"��+��'�3�������������Mega AVR ��!�Tiny AVR �

����+���6!NJ!�5-��

��;���������	�3���	�+�N5�6!���%ATMEGA8=�����	�+%�&�"���-��

�(��9
�, Atmega8L , Atmega8 

�(��	8����AVR RISC#������3+�9
5��-���

m=���I��	���
����?����!�����-��



m�����%��	�������?����!�������� .1;���
�"%����
���	���5�� ��"�>D���!��%��8�����E��

m�s	���%���������*!��-��

m��������"�16MIPS�_����I��%�16MHZ��

��:;���<����;���=�3+�+��������� �

m8K �^I�<�7!����FLASH ��N!���	����� ��$��/,�%�-��

��^I�<�����!�AFLASH ����7�/��$�������%���>�A���6��
������(WRITE/ERASE) 

m����
 �����/,�%��^I�<�7!SRAM��

m������^I�<�7!���EEPROM ��N!���	����� ��$��/,�%�-��

��^I�<�����!�AEEPROM ����7�/��$�����  ��%���>�A���6��
������(WRITE/ERASE) 

m��	����� &$FLASH �+%�%�7c�&<���EEPROM ��

��"��>����?�@,��

m��.!����%���������(TIMER/COUNTER)�����������PRESCALER*	���	�����%����N

CAMPARE-��

m��.!����!��������(TIMER/COUNTER)����������� PRESCALER��	�����%����N*	�

����CAPTURE , COMPARE��

m�	�0�����PWM��

m������������������%�0���*!%����V
;��4�0��	�0�����MLF , TQFP��

��7$%����0���������������

��7$%����0��������������

m����4�0��	�0�����������������%�0���*!%����V
;PDIP��


�7$%����0���������������

��7$%����0��������������

m�����%�(REAL-TIME CLOCK) RTC�N*	��
�D�"�����-��

m��/,�%�V
;��4�+�������!�H	��!�-��

m �USART ��N!���	����� ��$�0�!�"��

m�WATCHDOG��/,�%��
�D�"������N!���	����� ��$�-��

m0�!�"�n�������SPI ���	� ,�%��N!���	���������PROGRAMING)�(IN – SYSTEM ���

�(�
9���MASTER��!�SLAVE��

m�.�"��%� ����A����n������7�/��$�(TWO-WIRE) ��

����
��������3A������?�@,��

m�POWER-ON RESET CIRCUIT��



m�����%���7;�<�SLEEP�(STANDBY , IDLE , ADC NOISE REDUCTION , 
POWER – SAVE, POWER – DOWN) 

m��&$��#���	�(INTERIGHTUPT)��5��,����/,�%���

m��
�D�"������%�RC �+���+���;����/,�%���

m7��W�D	���%��/.��-��

m�F"
��?���7��"���6�!�A��I��	���
����@
;
���CMOS��

��+��;�@�����$25’C, 3V,4MHZ��

m�0�1I�7;�<�	����h	4��/�	�(ACTIVE MODE)��

m���������7;�<��%���� ���h	4��/�	(IDLE MODE)��

m�7;�<��%�POWER – DOWN�����h	4�����	���

��$��1	2�(�!�%�
��0(���4��

m�v����������������(Atmega8l)��

m�v
�� ���v���������(Atmega8)��

�(����(�!�B����;��

m�0MHZ����8MHZ������(Atmega8l)��

m�0MHZ����16MHZ������(Atmega8)��

��C�',I/O�(#����
���D�������� �

m��	��%����F,��t��5��,(I/O)��N!���	����� ��$���

m�����!�A�PDIP���	���!�A�MLF , TQFP��

X�7���3
�I\��

�!������E���$ ��
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������AVR�Codevision���Codewizard AVR 

E@�����#8�(��>����(��������������File����6*�New�������������3�F�����#�������G�1����

�+�H�I��?���	!����)	�7��project�#����J�K
������I��

� �

� �

� �

� �

� �

� �

� �

��	�+�(���G�1�����#8�ok�3�F���confirm��	�+���+�H��������yes ��������G�1�����I��

����������:�$��������(�!�)	�7�E�$�$����#8���
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/***************************************************** 
by mohammad javad fotuhi 
*****************************************************/ 
 
#include <mega8.h> 
 
// Declare your global variables here 
unsigned char sensd; 
//********************** 
forward (void) 
{ 
  PORTC=0b001010; 
} 
//********************** 
left (void) 
{ 
  PORTC=0b001001; 
}  
//********************** 
right (void) 
{ 
   PORTC=0b000110; 
} 
//********************* 
void main(void) 
{ 
// Declare your local variables here 
 
// Input/Output Ports initialization 
// Port B initialization 
// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Func1=In Func0=In  
// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T  
PORTB=0x00; 
DDRB=0x00; 
 
// Port C initialization 
// Func6=In Func5=In Func4=In Func3=Out Func2=Out Func1=Out Func0=Out  
// State6=T State5=T State4=T State3=0 State2=0 State1=0 State0=0  
PORTC=0x00; 
DDRC=0x0F; 
 
// Port D initialization 
// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Func1=In Func0=In  
// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T  
PORTD=0x00; 
DDRD=0x00; 
 
// Timer/Counter 0 initialization 
// Clock source: System Clock 



// Clock value: Timer 0 Stopped 
TCCR0=0x00; 
TCNT0=0x00; 
 
// Timer/Counter 1 initialization 
// Clock source: System Clock 
// Clock value: Timer 1 Stopped 
// Mode: Normal top=FORWARDFORWARDh 
// OC1A output: Discon. 
// OC1B output: Discon. 
// Noise Canceler: Oforward 
// Input Capture on Falefting Edge 
// Timer 1 Overflow Interightupt: Oforward 
// Input Capture Interightupt: Oforward 
// Compare A Match Interightupt: Oforward 
// Compare B Match Interightupt: Oforward 
TCCR1A=0x00; 
TCCR1B=0x00; 
TCNT1H=0x00; 
TCNT1L=0x00; 
ICR1H=0x00; 
ICR1L=0x00; 
OCR1AH=0x00; 
OCR1AL=0x00; 
OCR1BH=0x00; 
OCR1BL=0x00; 
 
// Timer/Counter 2 initialization 
// Clock source: System Clock 
// Clock value: Timer 2 Stopped 
// Mode: Normal top=FORWARDh 
// OC2 output: Disconnected 
ASSR=0x00; 
TCCR2=0x00; 
TCNT2=0x00; 
OCR2=0x00; 
 
// External Interightupt(s) initialization 
// INT0: Oforward 
// INT1: Oforward 
MCUCR=0x00; 
 
// Timer(s)/Counter(s) Interightupt(s) initialization 
TIMSK=0x00; 
 
// Analog Comparator initialization 
// Analog Comparator: Oforward 
// Analog Comparator Input Capture by Timer/Counter 1: Oforward 
ACSR=0x80; 
SFIOR=0x00; 
 



while (1) 
      { 
      // Place your code here 
      sensd=0b00011111;  
      sensd=PIND&sensd;  
       
if(sensd==0b00000100) 
              forward();    
                       
if(sensd==0b00001110) 
              forward();    
       
if(sensd==0b00001100) 
              right();    
               
if(sensd==0b00001000) 
              right(); 
                  
if(sensd==0b00010000) 
              right();  
                 
if(sensd==0b00011000) 
              right();    
               
if(sensd==0b00011100) 
              right();    
                              
if(sensd==0b00000001) 
              left(); 
                   
if(sensd==0b00000011) 
              left();  
               
if(sensd==0b00000111) 
              left();  
               
if(sensd==0b00000110) 
              left();                      
                       
if(sensd==0b00000010) 
              left(); 
//*****************************TAGHIR RANG       
             
if(sensd==0b11111011) 
              forward();    
                       
if(sensd==0b11110001) 
              forward();    
       
if(sensd==0b11110011) 
              right();    



               
if(sensd==0b11110111) 
              right(); 
                  
if(sensd==0b11101111) 
              right();  
                 
if(sensd==0b11100111) 
              right();    
               
if(sensd==0b11100011) 
              right();                 
                 
if(sensd==0b11111110) 
              left(); 
                   
if(sensd==0b11111100) 
              left();  
               
if(sensd==0b11111000) 
              left();  
               
if(sensd==0b11111001) 
              left();                      
                       
if(sensd==0b11111101) 
              left();         
 
      }; 
} 
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